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Onze
ambitie

Ontwikkelen van kennis
en technologie voor
veilig, duurzaam,
gezond, toegankelijk,
en leuk fietsen
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Autonoom
fietsen

Willen we dit?
Kunnen we dit?

Is dit nog wel fietsen?

LEFT REARVUARD VEMICLE

CAMERA

'{CIW RANGE VEWICLE CAMERA

RIGHT REARUARD VEMICLE

CAMERA
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Nee, dat willen we
niet, maar toch....

Met modern technologie kunnen
veel problemen met fietsen (als
werkwoord) worden opgelost

- veligheid

- duurzaamheid

- verkeersdoorstroming
- gezondheid

- recreatie
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User
experience

Embedded
intelligence

Hoe integreren we technologieén met lage

kosten?

T
Hoe creéren we een haalbare business case met Privacy and
tal van belanghebbenden? e security

W

Hoe respecteren we de privacy en beveiliging
van alle belanghebbenden?

New

services and
business
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Veiligheid heeft vele
aspecten

* Heel veel fietsers en andere
gebruikers op eenzelfde weg, en
allen verschillend

« Te snel, te onvoorzichtig, te
gehaast, te onervaren, te veel
afgeleid

« Inschatten van andere intenties
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« Voorspellen gevaarlijke
Situaties

« Waarschuwing aan fietser
en andere weggebruiker

« Aanpassen van snelheid
(en koers?) R
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Slecht wegdek

« Oneffenheden
- Paaltjes

- wegkanten
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Secure
Aggregation

EARLY INSIGHTS ON ROAD QUALITY

Embedded Intelligence

Input:
Sensor

CROWDSENSING ON BICYCLE

PRIVACY-AWARE & SECURE DATA
SHARING

Insights :-Iii

/ STAKEHOLDERS \

I O

: Embedded Intelligence

Output:

Input: . Bad
Sensor

MUNICIPALITY / " Asphalt
kROAD MAINTAINERS CYC”STS/ 2L " Road



https://www.freepik.com/free-vector/isometric-people-helmets-cycling-along-bicycle-lane-3d_16410228.htm#query=bicycle%20lane&position=37&from_view=keyword"
https://www.flaticon.com/free-icons/deep-learning
https://www.flaticon.com/free-icons/worker
https://www.flaticon.com/free-icons/cyclist
https://www.flaticon.com/free-icons/goverment
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E-bike
trapondersteuning

Geeft veel mogelijkheden
- veiligheid

- Samen fietsen

- doorstroming

- groene golf
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Samen fietsen

(n een “flow”

Trapondersteuning
aanpassen aan
capaciteiten
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Willen we niet
allemaal groen licht?

» Dynamisch de
trapondersteuning
aanpassen!

» Zodat je “vanzelf” een groene
golf krijgt

> Veiliger en betere
doorstroming
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Belevenis meten
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(a) A composite screenshot, multiple overlapping screenshots
are combined to show a larger area of a 360° video.

(b) A scattered screenshot, multiple screenshots from differ-
ent perspectives show insights that happen across the view
of the camera.
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Belevenis meten

‘ start/end point
| mmmm peaceful route
< mmww busy route
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Left
Chromophore (AuMol)

Chromophore (AuMol)
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Zichtbaarheid
vergroten?



Misschien een halo?

De techniek staat
voor ‘niets’
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En helaas,
Tegen regen kunnen we
nog weinig doen...
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