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Agenda

* Introductie project
* Bouw elementen & transport

* Ontwerp
* Horizontaal verhaalsysteem
 Verticaal afzinksysteem

* Afzinkvoorbereiding
* Insluiten, verhalen & Afzinken

* Post-immersion activities
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Oosterweel verbinding

Contract 2: “Scheldetunnel & Droogdok “Het kroonjuweel”
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Langsprofiel

* Totale lengte ca. 1800m
e TE Afmetingen ~ 159.2 * 41.3 * 9.9 meter
* TE Gewicht ~ 60.000 ton

Linkeroever 1 . Afgezonken deel 3 ~ Rechter Oever
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Projectlocaties

1. Bouwdok Zeebrugge
2. Parkeerlocatie Doeldok
3. Afzinken te Oosterweel

Terneuzén®,
Zeebrugge
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. Onder water zetten droogdok Mel 2025
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Afmeren elementen
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Transport naar Antwerpen
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Parkeerlocatie - Doeldok | | ﬁ

* Commissioning TE
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Ontwerp - Dwarsverhaalsysteem

* Fysieke modeltesten (HR Wallingford)
* Numerieke modeltesten (IMDC)
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* Ankerpunten op land & water
* Lieren op land & pontons

* Maatgevende stroming op verhaalsysteem
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Operationeel Forcecast System (OFS)

* Historie, realtime metingen & voorspellingen in één systeem

* Waterpelil, saliniteit, stroming, etc.
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Voorspellingsmatrix horizontaal systeem

* Bepaling draadkrachten tijdens gehele transport & verhalen

K

rachten varieren op basis van:
* Gebruikte ankerpunten per element

» Stroming behorend bij getijde ===

* Positie van het element
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Voorspellingsmatrix horizontaal systeem

* Voorafgaand operatie: Best guess met voorspelde stroming

* Tijdens operatie: Hydraulic engineer in Command Unit
Lead engineer aan boord van TE
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Krachten op basis van simulatie USE_intermediate, dus overschatting
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Afzinkcatamaran

* 4 hijspunten = 2 catamarans, met 2*278 ton hijspuntbelasting

* Water verplaatsing
* Unloaded: 840m3
110 s HULL « MC

e Loaded: 1400m3 Worksite Unit Lifting capacity (556 t)

» Gecertificeerd onder klasse via Bureau Veritas—=>

EUR, = ALP
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Afzinkcatamaran

(incl pontoons)
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Afzinkcatamaran
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Plaatsen traversebalk
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Plaatsen tegels
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Inundatie Linkeroever
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(4) Longitudinal - 5 ﬂ-;-?
primair '
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roogtenn —2.uuum 1AW MInImy
Hoogtelijn ~7.000m TAW; Minimi

Hoogtelln ~ —9.000m TAW
Hoogtelin ~ —10.000m TAW; Minin
Hoogtelin ~ —11.000m TAW
Hoogteln ~ —13.000m TAW
~15.000m TAW
—17.000m TAW
Hoogtelin  —19.000m TAW

Lierdraad klaar gelegd, nog nist in g
Lierdraad n gebruik name, ontkoppel
Lierdraad In gebrulk, gekoppelde boof
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stromingsrichting

AP19-L0

Voorloper kiaar gelegd, nog niet in ¢
Uerponton

Voorloper in gebruik name

Voorloper in gebruik

Deltaflipper met anker

Verbinding tussen draden

Noordelije Vaarroute

,,,,, Vaarroute 50m veiligheidszone
Ankerpunt Lier

Ankerpunt Ingestorte ankers
Ankerpunt buispacl

Draaiplateau op —10.000m TAW, tb.
Vergunningsgrens

Dém‘@

OPMERKINGEN:

— Dimensies in mm, tenzi] anders vermeld

— Niveaus in m t.0.v. TAW, tenzi anders vermeld
— Hocken In het 360'stelsel, codrdinaten in het L
— Pontons en voorloper bij ankerpunten worden ver
— verankering afzinkpontons enkel actief tijdens der
— tijdelijke verankering drijvend equipment nader be

REFERENTIES

OWL2-02082—-COT—TOV—W55-000342 Zinktu

Zinktu
OWL2-02802—COT—TEK-WS8-000362 Primal

Vorsie Opstalr Dawm: Omscviving
10 SinP 28002022 Eersio uiga
1.01 " immortes " o00a2020  Dhersowiz
1.02 Immoniac 24062024 Diverse wiz
1.03 Immontec 21012025 Update van |
1.04 Immontec 08-02-2025 Update van
1.05 Immontec 01-04-2025 Update van
2.00 Immonies 07082025 Updiate van |
3.00 Immantac 12.002025  Update van'
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. Vertrek Doeldoek, naar Kallosluis
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Aankbmst Oosterweel
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Verhalen tunnel element
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There 1s NO
substitute
For Experience
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Legen zinkvoeg
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Monitoring

* Lierkrachten, -snelheid en -lengte
 Waterdruk sensoren

* Positie

* Hydrauliek
* Opleggingen primar & secundair
* Kwispelsysteem

* Indrukking GINA-profiel
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Hoogte correctie secundair n
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Kwispelen & Locking

— Portside (Force)
J_pL‘ — Starboard (Force)
M T -~ Portside (Distance)

- - Starboard (Distance)
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Afballasten & onderstromen

Hoogte [cm]

100

0
18:00 20:00 22:00
Sep 16, 2025

00:00
Sep 17, 2025

02:00

04}

—— P1 (Hoogte)
— P2 (Hoogte)
—— M (Hoogte)
—— 51 (Hoogte}

52 (Hoogte)

Kracht [ton]

400

12:00
Sep 17, 2025

18:00

00:00
Sep 18, 2025

12:00

18:00

00:00
Sep 19, 2025

06:00

12:00

—— Primar (Kracht)
—— Secundair - Bakboord (Kracht)
—— Secundair - Stuurboord (Kracht)




Sluitvoegkist
* Vloerpaneel,
* Wiggen

2 wandpanelen

’

* Hoedpaneel
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Arne de Jong

arne.dejong@immontec.com



. KANJERS
Timelapse TEG KOMST

From: De Oosterweelverbinding
https://www.youtube.com/watch?v=aQMg2NJ7CPg




